Programmierung des Tsunami3( Reglers

Es wird ein funktionierendes Programmierkabel, das an der seriellen Schnittstelle des PC's angeschlossen wird, sowie das Programm PC-Setup
Tsunami25 Version 15 bendtigt.

GANZ WICHTIG: zuerst muss das RC-Setup (iiber die Fernsteuerung gemacht werden)
dazu muss der Motor am Regler, dem Empfinger sowie dem Akku
angeschlossen sein. (am besten ohne die Haupt- und Heckrotorblitter)
Das ganze funktioniert nur mit einem Stick oder Schiebeschalter, die die
Signale proportional iibertragen.

- zuerst den Kniippel/Schiebeschalter auf Vollgas (Servowege miissen auf -100%/+100% offen sein)
- Sender einschalten
- Akku einstecken
- nach ca. 5 sek. Ertont ein absteigender Dreiton
- dann Kniippel/Schiebeschalter auf Motor aus
- nun ertdnt ein Piepton (=Modus 1)
kurze Zeit darauf zwei Pieptone (=Modus 2)
kurze Zeit darauf drei Pieptone (=Modus 3)
- ganach gleich den Kniippel/Schiebeschalter wieder auf Vollgas
- dann ertdnt das Quittungssignal (3xPiep, kurze Pause, 1xPiep)
- nun kann der Akku abgezogen werden. Der Regler befindet sich nun
im Modus 3 (Heli/Drehzahlregelung)
- Gas am Sender wieder auf minimal Gas bzw. Motor aus gehen.
- Akku wieder einstecken und den Motor ohne Rotorblitter kurz auf Vollgas bringen
(das ist der Initialsierungslauf, um dem Regler den Servoweg zu erlernen)
- Motor wieder auf aus und den Akku abziehen.

Nun ist das RC-Setup beendet.



Nun geht es weiter mit dem PC-Setup.

Uber die Meniifunktion ,,Port* muss die richtige Schnittstelle Com1 oder Com2 eingestellt werden.

TSUNAMI-30 PC-Setup x|

File Port Options LogFile Help -

—Actual Software —Battem Tup = LowWaoltage Protection————  ~ Other Features
Yersion/Typ = %”‘I _r'!il:l'::';'r'“w'h " ignere ™ Oaicel T blocked motar protect
O 23lFak " reduce PO " LiPa r e sl
: ; _ v LiPa's active free wheeling
|"-.f 40.06-17 " B-16 NiCd/Nith ™ switch off R
3 P’ i |
('3 numb.of LPe's e ypt ode i ™ BPM it {at 2 pole mot )
—RCSignal—— [ Motor Contral——————— — BPM Contral—————————— | 20 0000 rpm
full speed |2.EI4 R IE control speed [1 - 50) v active FPM coritrol e
neutral [1 13 ms IE startup-power [1 - 50] oo mas. frequency
2050 g, [ overtemp. protect,
stopdret, I'I 05 | ms aff | EMF brake —
Iﬁ comrmutation St L | SR aee
- (=]
Aolp Himning P
— Frequency
Holland
= M emany H ET
&+ 78kHz
" 155 kHz [ Read |  wite | [OF
End

Zuerst miissen die Daten aus dem Regler ausgelesen werden. Dies erfolgt durch ancklicken der Schaltflache ,,Read” im Bereich Memory.

1.

2.
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Im Bereich ,,Battery Typ* den Akku Typ einstellen (Bei 3-Zellen Lipo die Anzahl der Zellen im Feld ,,numb.of.LiPo's* eingeben und, falls es
moglich ist 2-3 LiPo's aktivieren. Wenn nicht, muss 6-16 NiCd/NiMh deaktiviert werden.

Im Bereich ,,Low Voltage Protection LiPo's anhacken und die gewiinschte Option fiir Unterspannung des LiPo's angeben. Entweder ,,ignore* bei
Verwendung eines Liposafers oder ,,reduce power* wenn der Regler selber reagieren soll. In diesem Fall reduziert er der den Strom und somit auch
die Drehzahl.

. Im Bereich ,,Other Features* darf nichts angehackt sein. Also alle Funktionen sind deaktiviert.
. Im Bereich ,,RC Signal* braucht normalerweise nichts geédndert werden, da diese Werte vom Steller beim RC-Setup selbst ermittelt wurden.



. Bereich ,,Motor Control*: ,,control speed* kontrolliert den Sanftanlauf des Motors. Um so niedriger der Wert, desto sanfter lduft der Motor
auf die eingestellte Drehzahl im ,,RPM control* hoch. (ich habe den Wert 1 eingetragen)

»startup-Power*: beeinflusst wie der Motor anlduft. (ich habe den Wert 4 vorgegeben)

,,EMF brake*: wird auf ,,off* eingestellt.

,commutation timing®: bleibt auf ,,auto*

. Bereich ,,Temperature*: bleibt deaktiviert, also keinen Hacken gesetzt.

. Nun miissen die Angaben {iber die Schaltfliche*“Write* im Bereich ,,Memory* wieder auf den Regler zuriick geschrieben werden und der erste Teil

des PC Setups ist damit beendet.

. Zweiter Teil:

Bereich ,,RPM Control“: Durch ancklicken der Schaltfliache ,,Set Up* Setup erreicht man die folgende Einstellungsseite. Dieses Setup kann aber nur

dann durchgefiihrt werden, wenn zuvor im RC Setup der Initialsierungslauf durchgefiihrt wurde.
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) dazu klickst du die Schaltflache Read
dadurch d@ndern sich sich vermutlich die Daten im
T Bereich "Max. Values"
" 5. nun muss nur noch die max. Kopfdrehzahl, die der
Regler halten soll eingegeben werden.
Das macht bei dem Motor 450TH mit 13-er
Ritzel und Lipo Betrieb 2513 -> diese Zahl bitte im Feld
"desired rotorspeed, RPM" eingeben.
6. nun klickst du die Schaltfliche "Calculate”.
Dadurch d@nderen sich Werte in den
obigen Felder.
7. nun musst Du die geédnderte Werte im Regler wieder
speichern. Dazu klickst Du die Schaltfléache "Write"

1. set values Motor-Gearbox 4. "calculatel
2 click "Read" B, Mg
3. tpe in dezired rotorspeed

Das RPM-Setup ist nun erledigt und Du kannst diesen Bereich durch klicken der Schaltflache "Done"
verlassen.



