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Proportion. Tntegral Vorsteuer Integral Schwebe Lock TS
Reg.-Setup Faktor Faktor Faktor Grenze Stabilitat Gain 100%
s00) [®] s060) [T 65(5 [P 6560 [®] 2@ [ Ja(Nein) High Level
Nickpendeln seradeausflug| HKnoippelreaktio uckartiq Pite Ruhe b \Wind
Proportion. Integral DMA Heckrotor Heck Lock Heck
Faktor Faktor Faktor Stick-Dyn. Tragheit |, Gain 100% ’
@ 3040) [P] 3565 || 40@s [P 2500 [®] 30(60) Nein (Nein) ™| High Level
Hack folgt Kniipplel [Heading Hold Heck stap
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Mlijsltzchher Mizglr:er M:\;';l:er Servo -1 Servo -2 Servo — 3 Taumelsch. TS — Mischer
> 65 (80) > 80 (80) > 80 (80) H» Winkel — Pos | Winkel — Pos »{ Winkel — Pos (% Drehung | Elektron
Pitchweg Wendigkeit Nickempfindl 60° (60°) 180° (180%) 300° (300°) 0(0) Grad Ja (Ja)
Servo Null Heckservo TS -Servo 1 TS -Servo 2 TS - Servo 3
Stellung | Nullstellung | Nullstellung | Nullstellung [ Nullstellung High Level
-80 (0) Digit 50 (0) Digit 220 (0) Digit -50 (0) Digit Setup T-Rex 250
Rotorkopf: MH-TX2002F
Servo TS -Servo 1 TS - Servo 2 TS - Servo 3 Ruderarmlange TS: 10,5mm
Umpolung norm./finv. % norm./inv. [» norm./inv High Level
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nvers (normal

Servo
Wegeinst.

TS —Servo 1
1000 (1000)

TS — Servo 2
1000 (1000)

TS — Servo 3
1000 (1000)

High Level

Ruderarmléange Heck: 6,5mm
16er Ritzel -> 4500 U/min
Steller mode, 6V BEC, mittleres Timing, schnelles Ansprechverhalten
Pitch +/-12°, Zyklisch 11°
Akku SLS 3s1p 860mAh 25c
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Seite A
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TS - Servo 3
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Seite B
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Servo Typ
Konfig.

High Level

Sens Setup

\ 4

STK Setup
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Heckservo TS — Servo
Typ 1.4 % Frequenz High Level
2(1) 125 (100) Hz
Roll Sens. Nick Sens. Heck Sens. Achs — Dreh 1\LBLESVV$L Sensorcal.
norm./inv. M norm./iinv [ norm.inv » norm./inv » _~_ . F» Toleranz
5= High Vb ‘o
nvers (normaly pormal (normal) pormal (normal nvers (normal 1(1) 10 (10) Digit
Heckrotor Taumelsch. Heckrotor Taumesch. Stickcal. X
Expo > Expo —» Stk. Deadb [ Stk.Deadb [®{ Toleranz High Level
80 (80) 50 (30) 5 (5) 5(5) 10 (10)
_Sprache Parameter USB Data Factory Daten
0= Deutsch Umschalt. .
_ ; . | Transfer [ Laden und alte High Level
1= Englisch Ja/ Nein o
0o NIt . PC <-> AC3X Daten I6schen
ein (Nein)
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Rot meine Werte

Werte in Klammern sind Defaultwerte von Stefan



