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Wieviel Datenlogger passen in einen Heli ?

F il

1. EaqgleTree V3
Empfangerversorgung

- Spannung
- Strom

2. Flight Data Recorder

- 4 Servosignale

3. EagleTree V3
Akkupack und Motor

- Spannung
- Strom
- Drehzahl



Servos — Stromaufnahme im Stand  (ohne Rotorblatter)

File: _EB20-zervos-stromtest FOR  Session Live Maode Recording
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Stromaufnahme Uber im Stillstand gemessen (EagleTree). Spannung ausreichend stabil.
= Keine Auffalligkeiten.



Servos — Signalverlauf im Stand
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Servopositionen Uber FlightDataRecorder im Stillstand gemessen.



